STWiORB

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.01.01
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych sg
wymagania dotyczace odtworzenia (wyznaczenia) trasy i jej punktow wysokoSciowych oraz
wznowienie 1 stabilizacja pasa drogowego w zwiazku budowy i przebudowy drogi powiatowej nr
3903P na odcinku od drogi wojewodzkiej nr 305 do wezta drogi S5-Nietazkowo.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich i granic pasa drogowego i obejmuja:

e wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie rowninnym na drodze powiatowej,
drogach poprzecznych, z wznowieniem punktoéw granicznych pasa drogowego z trwalg
stabilizacja.

Wyznaczenie obiektu inzynierskiego obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochron¢ ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie
usytuowania obiektu.
Nalezy wykona¢, w ramach pomiaru powykonawczego, szkic przebiegu granic prawnych z ich
stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z normg BN-67/6744-09) i swiadkami
betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnie z zalgczonym rysunkiem (rys. nr 1) nie rzadziej niz
100m.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granic¢ zastabilizowa¢ znakami granicznymi i $wiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego od strony zewngtrznej pasa drogi.
2. Szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawierac:
nazwe¢ wojewodztwa, gminy, obrebu
kilometraz poczatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
punkty graniczne wraz z numeracjg i rodzajem stabilizacji
miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czolowymi
opis skrzyzowan i rzek
szczegbty sytuacyjne stuzace do identyfikacji polozenia punktow granicznych w
terenie w zasiggu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawedzie jezdni
- 0$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni
- stupki hektometrowe z opisem
- przepusty
- poczatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)
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- ogrodzenia trwate i chodniki

- $wiadki punktow referencyjnych

- pojedyncze drzewa

- kontury lesne

- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znajdujace si¢ w

odlegtosci do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych oraz kierunki ich granic
4. Do szkicu nalezy dotaczyc¢:

- wykaz wspolrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,

- mape¢ ewidencyjna,

- wypisy z rejestrow gruntdow dla wszystkich dzialek w pasie drogowym,

- odbitke istniejgcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu.
Ponadto jako zalacznik do pomiaru powykonawczego nalezy sporzadzi¢ wykaz zmian gruntowych
jako dokument potrzebny do wprowadzenia zmian w operacie ewidencji gruntdéw dotyczacych
sposobu uzytkowania (uzytek rolny lub lesny na drodze).

Uwaga:
W przypadku konieczno$ci przeniesienia punktow panstwowej osnowy geodezyjnej kolidujacych z
prowadzonymi robotami i powstajacymi obiektami, czynnos$¢ ta bedzie zrealizowana staraniem i na
koszt Wykonawcy.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Punkty gldowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego — stupek z betonu C20/25 zbrojony 4 pretami @10 pomalowanymi
na zotto z wytloczonym napisem PAS DROGOWY koloru czarnego o wymiarach 12x12x100 cm ( w
tym 50 cm w gruncie).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne (betonowe) stabilizowane w punktach granicznych pasa
drogowego.

1.4.4. Okre$lenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujagcymi normami oraz
Dokumentacjg Projektowa.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w
STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane (materialy)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace wyrobéw budowlanych
Ogodlne wymagania dotyczace wyrobow 1 materialdow podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

2.2. Wyroby budowlane (materiaty) do wykonania robot
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziami o dlugosci
okoto 0,5 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m

»Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowany na zélto z czarnym napisem,
wykonany z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami @ 10.
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,Swiadki” drewniane powinny mie¢ dhugo$¢ okoto 0,5 m i przekréj prostokatny.

Do tymczasowe;j stabilizacji granic pasa nalezy uzy¢ pali drewnianych @ 10-15 cm i dtugosci
1,5-1,7 m oznaczonych na czerwono.

Do trwatlej stabilizacji granic pasa drogowego nalezy uzy¢ geodezyjnych ogranicznikow
betonowych z krzyzem na gornej poziomej plaszczyznie.

2.3. Wymagania

Wyroby musza by¢ wolne od spegkan, wykruszen i ubytkéw oraz mie¢ gladkie powierzchnie
bez §ladow po pecherzach powietrznych.

Tolerancja wymiarow elementow betonowych + 1 mm. Beton winien mie¢ nasigkliwos$é
ponizej 5% oraz mrozoodporno$¢ i wodoszczelno$¢ zgodng z PN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem glownych elementow trasy oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysoko$ciowym powyzszych elementow trasy wykonywane beda specjalistycznym
sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry, niwelatory,
dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw glownych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

4.2. Transport materialéw
Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w pozycji
poziomej zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkadzaniem.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych nalezy
pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i1 Kartograficznej (zgodnie z
obowiazujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka
wykonawstwa geodezyjnego moze zglasza¢ roboty i pobiera¢ materialy z PODGiK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacji kopi¢ wymaganych
uprawnien geodetow.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie
roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o
wszelkich biedach wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy i reperéw nabocznych.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
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Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obciazg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone staraniem i na
koszt wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwatly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktoéw
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami
gldwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg dokladno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjng w nawiagzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
m.in. pobrane z Powiatowego Urzedu Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjne;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie moze by¢ wicksze od 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia
do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt. 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) Wwyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu nasypoéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot),

b) wyznaczenie krawedzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
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wymagajacych uzupehienia dla poprawnego wykonania robot i w miejscach zaakceptowanych przez
InZyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci ponad 1 m oraz wykopow glebszych niz
1 m. Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektows.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow inzynierskich
Dla kazdego z obiektow mostowych (przepustow) nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob
trwaty
b) wytyczenie punktow okre§lajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotéw i wylotow
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslong w punkcie 5.4.

5.7. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jaki stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnionego.
W ramach zamoéwienia nalezy wykonac:
e  wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,
. trwale zastabilizowa¢ punkty graniczne,
. okaza¢ granice wilascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
e  wykona¢ operat techniczny zawierajacy:
— wykaz wspotrzednych punktow granicznych pasa drogowego uktadach ,,1965” i
,20007,
— szkice wyniesienia z wymiarowaniem,
— mape wstegowa z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.
Podstawe prawng do wykonania powyzszych czynno$ci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r. Prawo
geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 240).
Stabilizacj¢ punktow granicznych pasa drogowego nalezy wykona¢ stupkami geodezyjnymi
betonowymi (z krzyzem). W linii granicznej w odlegtosci do 1 m nalezy przy stupku granicznym
wkopa¢ $wiadka punktu granicznego (okre§lonego w p. 1.4.2). W przypadkach gdy nie jest mozliwa
trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy zastgpi¢ go innym elementem zamocowanym
w podlozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisa¢ oraz sporzadzi¢ szkic topograficzny
okreslajacy jego potozenie.
Przed rozpoczgciem robot na drodze, Wykonawca musi odtworzy¢ pas drogowy
i zastabilizowa¢ do kotkami drewnianymi (opisanymi w p. 2.2), do czasu zakonczenia robot.
Po zrealizowaniu robot drogowych, na etapie wykonywania inwentaryzacji geodezyjnej Wykonawca
musi dokona¢ trwatej stabilizacji punktow granicznych pasa. Do tego celu nalezy uzy¢ znakow wyzej
opisanych.

5.8. Operat do stabilizacji graniczy pasa drogowego
Operat musi by¢ wykonany przez geodetg uprawnionego.
5.8.1. Opis
e  opis powinien zawierac:
tytul,
nazwe i nr drogi,
date wykonania,
kto wykonat,
opis obiektu,
problemy.
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5.8.2. Zalaczniki (cze$¢ mapowa)
e wykaz wspotrzgdnych zastabilizowanych punktow granicznych,
e  mapy wstegowe z wrysowang granicg i zaznaczonymi rodzajami znakow zastabilizowanych
w punktach granicznych wraz z topograficznym usytuowaniem $wiadkow,
e  protokoly z okazania punktow granicznych wlascicielom nieruchomosci przylegtych do pasa
drogowego z zalaczonymi granicami (szkice).

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoélne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢c wg ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz
co najmniej co 200 m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego
odcinka,

c) Wwyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ ta§ma i szablonem z poziomicg co najmniej w
5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. Obmiar robét
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00."Wymagania ogo6lne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysoko$ciowych w terenie jest km
(kilometr) oznaczonej i zastabilizowanej trasy wraz z punktami granicznymi z ich stabilizacja w
terenie.

W/w jednostka uwzglednia elementy sktadowe robdt obmierzane wedhug innych jednostek.

8. Odbiér robdt

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Odbior robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00."Wymagania
ogo6lne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej robot obejmuje:
— wyznaczenie trasy 1 punktow wysokosciowych w terenie réwninnym na drodze glowne;j,
drogach poprzecznych,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow wysokosciowych,
— uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie parametrow tukow poziomych i pionowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych trasy na podstawie
wilasnych pomiaré6w wykonanych wcze$niej w terenie,
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— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach charakterystycznych dla chodnika,
$ciezek rowerowych i zatok autobusowych, zjazdow, skrzyzowan z drogami bocznymi itp.,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— wyznaczenie konturéw obiektéw inzynierskich,
— przeniesienie kolidujacych punktow panstwowej osnowy geodezyjne;j,
— zakup, dostarczenie i wyladowanie wyrobow i materialow,
— zakup i dostarczenie wszystkich niezbgdnych sktadnikow produkcji,
— oznakowanie robot,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét,
— wyznaczenie punktow granicznych pasa drogowego (przed rozpoczgciem robot
tymczasowych)
opracowanie szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacja w terenie, w tym:
- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w formacie A-3,
zbroszurowany z mozliwo$cig wypinania,
- wykaz wspotrzednych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- mapa ewidencyjna,
- wypis z rejestru gruntéw dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,
- odbitka istniejacej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu,
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,
- wykaz zmian gruntowych,
- trwale wyznaczenie granic pasa drogowego zastabilizowang znakami granicznymi i
$wiadkami betonowymi, odleglo$ci migdzy znakami nie mogg by¢ dhuzsze niz 100 m.

10. Przepisy zwiazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK-1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK-1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiIK-1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiIK-1983.

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 240)

PN-88/B-06250 Beton zwyktly

Oznakowanie $wiadkami punktéw granicznych pasa drogowego — polecenie Z-cy Dyrektora
Generalnego Drog Krajowych i Autostrad — pismo GDDKiA-BZ1.j$-4200/33/07 z dn. 01.06.2007 r.
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(Rys.1)
Swiadek punktu granicznego,
pomalowany na z6tto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego

4 pretami 9 10

(napis wyttoczony)

PAS DROGOWY
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